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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem koryta i profilowaniem i zaggszczaniem
podtoza gruntowego pod boiska.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem :

e koryta iwywiezieniem nadmiaru ziemi

e  profilowania i zageszczania podloza pod nawierzchnie boisk

2. materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic¢
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wpltywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.
4. Transport
4.1. Wywdz ziemi na odlegtosc¢ ustalong przez Wykonawce

5. Wykonanie robot
5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest
mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggnig¢cie sznurkow Iub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wickszych niz co
10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.



Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzZsze niz projektowane rz¢dne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosc
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i
zages$ci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowaé¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia przyjetego zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie
folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe¢ wykona on na
wlasny koszt.

6. Kontrola jakosSci robot
6.1. Badania w czasie robot
6.1.1 Szerokos$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.2. Ro6wno$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie
z normg BN-68/8931-04 [4].

Nierdéwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrow3 tata.

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowa z tolerancja + 0,5%.



6.1.4. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i
rz¢dnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.1.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] .

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci moduldw
odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-EN 1097-5:2008[2]. Wilgotnos¢
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktéore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokos$ci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robat
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dalty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,

10. przepisy zwiazane
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -
- Cze$¢ 5: Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w
suszarce z wentylacja

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni

planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102[21] i obejmuja:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowg pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w dokumentacji projektowe;.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
-kruszywo naturalne stabilizowane mechanicznie,
-kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow
Material na warstwe odsaczajaca
Na warstwe odsaczajaca stosuje sie:
— zwir i mieszanke wg PN-EN 13043:2004 [14],
— piasek wg PN-EN 13043:2004 [16].
Material na warstwe odcinajaca
Na warstwe odcinajacg stosuje sig:
— piasek wg PN-EN 13043:2004 [16],
— miatl wg PN-EN 13043:2004 [15],
— geowldkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;.
Materiaty do ulepszania wiasciwosci kruszyw
Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
— cement portlandzki wg PN-EN 197-1:2012 [17],
— wapno wg PN-EN 459-1:2015-06 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-EN 13055:2016-07 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilo§¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].
Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-EN 1008:2004 [20].
3. SPRZET



3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode¢. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialow powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloia

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czgstek gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wczesniej
przygotowane.

Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o S$cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
rozlozona w sposOb zapewniajgcy osiggnigciec wymaganych spadkow i rzgdnych wysokos$ciowych.
Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokos$ciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okre$long iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé
przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa  jest
wlasciwy,



— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu,
— okreSlenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié¢ od 400 do 800 m”.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.
5.5. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.
6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiardw
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Ré6wnos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m
tatg na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie*’ co 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
2

m
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
- ugiecie sprezyste 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztatltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gldwnych tukow poziomych.

Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -
5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokos$ci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.
Réwnosé podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.



Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja £ 0,5 %.
Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé + 1 cm, -2 cm.
Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz 5 cm.
Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa  mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawartos$ci
zanieczyszczen obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

8. PN-B-06714-26 Kruszywa  mineralne. Badania. Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci siarki metoda

bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie
Los Angeles

13.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

14.  PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

15.  PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-EN 197-1:2012 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

18. PN-EN 13055:2016-07 Kruszywo do betonu lekkiego

19.  PN-EN 459-1:2015-06 Wapno

20. PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy =z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie



1.

22.  PN-S-96023
23.  PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i1 nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tfamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i
lata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa

1997.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

3. WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajacych pod nawierzchnie.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pt.1.1
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem warstw odcinajgcych stanowiacych cz¢$¢ podbudowy pomocniczej pod nawierzchnie-
wykonanie i zageszczenie mechaniczne warstwy odsaczajacej w korycie pod boiska
2. Materialy
2.1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— piasek
2.2. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetniaé
wymagania normy PN-EN 13043:2004 [5] dla gatunku 11 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny
spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13043:2004 [3], dla klasy 11 I1.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy
PN-B-11112 [4].
2.3. Wymagania dla geowlokniny

Geowlokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace i odsgczajace powinny
posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.
2.4. Sktadowanie materialow
2.4.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujgcego sprzetu:
—  réwniarek,
—  walcow statycznych,
—  plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. Transport
4.1. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
5. Wykonanie robot
5.1. Przygotowanie podloia

Podloze gruntowe powinno spetnia¢é wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne” oraz
,.Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.



Warstwy odcinajaca i odsaczajagca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczgcie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsgczajacej lub odcinajacej nalezy
przystapi¢ do jej zaggszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podluznymi czgsciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami
podtuznymi czeSciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrd6wnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania
roéwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajagca i odsaczajgca powinna by¢
zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe¢ odsgczajacg lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong
ilo$cig wody 1 rownomiernie wymieszac.

5.3. Utrzymanie warstwy odsqczajgcej i odcinajqcej

Warstwa odsgczajaca i odcinajagca po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajacej z
geowloknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéow koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewltasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania w czasie robot
6.1.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajgcej 1 odcinajacej podaje tablica 1.



Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
pomiardw
1 | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog
6 | Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla
planie ” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog
7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’
8 | Zageszczenie, wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m°

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtdwnych tukdéw poziomych.
6.1.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5

cm.

6.1.3. R6wnos¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne warstwy odcinajgcej 1 odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows tatg, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowg lata.
Nieréwnos$ci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsgczajacej na prostych i tukach powinny byé¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.1.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.1.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe¢ warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupeklienie nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robodt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.1.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [§]

nie powinien by¢ mniejszy od 1.



Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie wartoSci
modulow odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtdérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-EN 1097-5:2008 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do +10%.

7. Obmiar robat
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.
9. Podstawa platnosci
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j,
—  wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
—  zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
—  utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowtdknin obejmuje:
- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtoknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne;j,
- utrzymanie warstwy.
10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-EN 1097-5:2008 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci
3. PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i

mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
5. PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie ptyta
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9.  Wytyczne budowy nasypoéw komunikacyjnych na stabym podtozu z zastosowaniem
geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
4. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie pod nawierzchnie boisk

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoélowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie

powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie 1 ewentualng naprawe¢ podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zaggszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
5. BETONOWE OBRZEZA NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza  na zakonczeniu
nawierzchni boisk.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych:
1. Obrzeza betonowe z wykonaniem taw betonowych na podsypce cementowo-piaskowej
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy
2.1.2. Obrzeza betonowe 8x30

2.1.3. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej.

3. Sprzet

3.1. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.
4. Transport
4.1. Transport obrzeiy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.
5. Wykonanie robét
5.1. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w
szerokos$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.2. Podloze lub podsypka (fawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (tawe)
wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.
5.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze
swiattem (odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna S$ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.



Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypethic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny
musza by¢ wypelnione catkowicie na petna glebokosc.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.
Pomiary dtugosci i glebokoSci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow prostych w narozach
elementdéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z
doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okre§lone w
normach podanych dla odpowiednich materiatdéw wymienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,
b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.2,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ [] 2 cm na kazde 100 m dtugos$ci obrzeza,
— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ [11 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,
— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé¢ catkowite wypekienie
badanej spoiny na petna glebokosc.
7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— wykonane koryto,

— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozs$cielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrzeza,

— wypelnienie spoin,

— obsypanie zewngetrznej §ciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.



10. przepisy zwiazane
Normy
1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

8.  BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

03/01 parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
9.  BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

03/04 parkingow i torowisk tramwajowych. Krawegzniki i obrzeza.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
6. NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE
1.WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych obiektow sportowych tj.: boiska
wielofunkcyjnego, biezni lekkoatletycznej, nawierzchni rozbiegu skoczni w dal, kota rozbiezni
pchnigcia kulg
1.2.Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna begdzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1
1.3.Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z :
wykonaniem nawierzchni syntetycznych obiektéw sportowych tj.: na boisku
wielofunkcyjnym, na biezni lekkoatletycznej, rozbiegu skoczni w dal oraz kole rozbiezni
pchniecia kulg

2.MATERIALY

2.1. Materialy na wykonanie nawierzchni syntetycznych
Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub rekomendacja
techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie sportowe
np. Labosport.
e Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
e Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.
e Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg nawierzchnig.

2.4. URZADZENIA

a) stojaki do siatkowki w tym jeden z krzestem sg¢dziowskim , siatka turniejowa czarna z antenkami
—1kpl

b) Bloki startowe —szt. 6

¢) Belka do skoku w dal- szt. 2

d) Prog do pchnigcia kula, wykonany z zywicy epoksydowe;j - szt. 1

e) Obrecz do pchnigcia kula, stalowa - szt. 1

f) Dwa stojaki do koszykowki

g) 1 komplet - siatka wraz ze shupkami do tenisa

h) 2 bramki do pitki recznej (3x2m).

3.WYKONANIE ROBOT

3.1 Wykonanie nawierzchni syntetycznej

Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub rekomendacja
techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie sportowe
np. Labosport.

- Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

- Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.

- Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg nawierzchnig.

Jako warstwe wykonczeniowa przyjmuje si¢ bezspoinows, nie prefabrykowang nawierzchnig
poliuretanowg o nastgpujacych minimalnych parametrach technicznych i uzytkowych:

- grubos$¢ catkowita nawierzchni: 13 mm,



- konstrukcja nawierzchni: warstwa bazowa z granulatu gumowego SBR o frakcji 1-3mm z lepiszczem
poliuretanowym o grubosci 8mm, warstwa nawierzchniowa z barwnego granulatu gumowego EPDM
o frakcji 1-3mm o grubosci 6mm, nawierzchnia jest w catosci przepuszczalna dla wody,

- kolor nawierzchni: czerwony (ceglasty),

- linie segregacyjne szer. Scm : malowane natryskowo.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA PRAC NAWIERZCHNIOWYCH

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinna by¢ przeznaczona do wykonania na terenie budowy. Nie
dopuszcza si¢ stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w calo$ci ani czgsciowo).

2. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni i dotyczacym
zadania.

3. Nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny atest higieniczny.

4. Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ doSwiadczeniem obejmujagcym wykonywanie obiektow w
powyzszej technologii.

3.2. Montaz urzadzen:

Boisko wielofunkcyjne:

v" Wykonanie fundamentéw pod stojaki z montazem tulei
v" Ustawienie demontowalnych stojakow do siatkowki ~w tym jeden z krzestem sedziowskim, siatka
turniejowa czarna z antenkami ( 1 kpl. )_

v ustawienie stojakow wraz z tablicami do koszykowki
v’ ustawienie 2 bramek do pitki recznej (3x2m).
Skocznia do skokéw w dal

v" Montaz belki do skoku w dal- szt. 2

Rzutnia pchniegcia kula

v Montaz progu do pchnigcia kula- szt. 1

v Montaz obreczy do pchnigcia kulg, stalowa - szt. 1

10. Normy i dokumenty zwigzane
4. Atesty PZH
5. Instrukcje producentow



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
7. WYPOSAZENIE PARKOW I PLACOW ZABAW

1. Zagadnienia ogélne.
1.1.Wprowadzenie.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot zwigzanych z zagospodarowaniem terenu okresla

nast¢pujace wymagania w zakresie:
-wlasciwo$ci materialow
- sposobu i jakosci wykonania robot
- odbioru prawidtowosci wykonania robdt zgodnych z zatozeniami projektowymi i kosztorysowymi
Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt opracowana zostata na podstawie:
- projektu technicznego
- przedmiaru robot
- wizji lokalnej w terenie
- uzgodnien z Zamawiajgcym.
1.3.Wymagania ogélne dotyczgce realizacji robot.
Realizacja robot zwigzanych z niniejsza inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom
techniczno — budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zarowno
dotyczacych catosci inwestycji, jaki i samych technologii wykonywania robot. Szczeg6lng uwage
nalezy zwr6ci¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i1 higieny pracy, ochrony Srodowiska oraz
ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca na wlasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania
obowiazujacych przepisoOw oraz wymogoéw wladz samorzadowych i administracyjnych.
1.4. Wymagania ogdlne dotyczace przepiséw prawa budowlanego.
Wykonywanie robdt, zgodnie z wymogami Prawa Budowlanego nalezy do podstawowych
obowigzkdéw Wykonawcy.
1.5. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca robot , przed przekazaniem dokumentacji do realizacji, winien sprawdzi¢ dokumentacje
techniczno — projektowa  pod wzgledem mozliwo$ci technicznych realizacji zadania zgodnie z
przepisami BHP, stosowaniem materialow i urzadzen zgodnych ze specyfikacja techniczna
dokumentacji projektowe;.
1.6. Zmiany rozwigzan projektowych i materialowych.
Wszelkie zmiany i odstepstwa od dokumentacji techniczno — projektowej w zadnym wypadku nie
moga powodowac¢ obnizenia wartosci jakoSciowych, zmniejszenia trwatoSci eksploatacyjne;j,
zwickszenia kosztow eksploatacji oraz zmian funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan
projektowych.
W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza
nastgpujacymi przypadkami:

gdy wyrdb zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie

gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie zagrozenie dla
zdrowia 1 zycia uzytkownikow
Decyzje o wprowadzonych zmianach winny by¢ dokonane wyltacznie na pismie i zaakceptowane
przez Inwestora oraz projektanta przedmiotowej dokumentacji projektowe;.
1.7. Dokumentacja projektowa, polskie normy i inne przepisy oraz wymagania.
Inwestycja winna spetnia¢ wymagania okreslone w:

dokumentacji techniczno — projektowe;j

przepisach techniczno — budowlanych ( Prawo Budowlane )



Polskich Normach PN — EN 1176, PN — EN 1177

aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzanie wyrobow do
obrotu i stosowania w budownictwie
1.8. Odbior robét.
Podstawa odbioru robét bedzie:

pisemne zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot

dokumentacja powykonawcza

posiadanie certyfikatow uprawniajgce do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa B na urzadzenia zabawowe

aprobaty techniczne i1 inne dokumenty normujgce wprowadzanie wyrobow do obrotu i
stosowania w budownictwie

uporzadkowanie terenu realizacji zadania
1.8. Potwierdzenie dokonania pozytywnego odbioru robdt.

Inwestor na pisemny wniosek - zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia
robot, ustala termin odbioru koncowego robdt i zwotuje komisje odbiorowa. W sktad komis;ji
wchodza przedstawiciele Inwestora, Uzytkownika i Wykonawcy. Komisja po dokonaniu pozytywnego
odbioru sporzadzg protokdt odbioru koncowego robdt 1 podpisuje go. Protokot odbioru koncowego
robot stanowi podstawe do rozliczenia robot i wystawienia faktury VAT za zakonczone i odebrane
roboty.

2. Roboty ziemne.
2.1. Wstep.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot

ziemnych wykonywanych recznie.
2.2. Material:
Ziemia urodzajna
2.3. Sprzeti maszyny:
Lopaty, szpadle, grabki
Taczka
2.4. Transport:
Samochod samowyladowczy
Samochod skrzyniowy
2.5. Wykonanie, zakres robét:

W strefach bezpieczenstwa wymieni¢ warstwe gruntu rodzimego min. 30 cm na warstwe piasku
(ziarno od 0,2 do 2 mm) lub zastosowac inne rozwigzania zgodnie z normg PN-EN 1177 —
Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.

2.6. Odbior materialow.

Odbior ziemi urodzajnej przy dostawie na teren zadania inwestycyjnego bezposrednio przed
roztadunkiem na placu.

2.7. Odbior robot.

Odbior koncowy — robot, na podstawie dokumentacji projektowej i przepisow zwigzanych, odbiera
komisja powotana przez Inwestora na podstawie zgtoszenia Wykonawcy robot .

3. Roboty montazowe.

3.1. Wstep.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem rob6t montazowych urzadzen zabawowych, rekreacyjnych i
uzupelniajgcych elementow matej architektury.
3.2. Material:



3.2.1. Drazek

Elementy zestawu:

- belki drewniane (bezrdzeniowe, okragle o S$rednicy min.12 cm, cigte krzyzowo, malowane,
zamontowane w stopach betonowych za pomoca kotew stalowych, od gory zabezpieczone naktadka )-
2 szt.

- poprzeczny drazek stalowy.

Wymiary urzadzenia:

Wysoko$¢ nad powierzchnig gruntu: 2,30 m

Wysokos¢ catkowita: 2,52 m

Szeroko$é: 1,44 m

3.2.2. Drabinka

Elementy zestawu:

- belki drewniane (bezrdzeniowe, okragle o $rednicy min. 12 cm, cigte krzyzowo, malowane,
zamontowane w stopach betonowych za pomoca kotew stalowych, od gory zabezpieczone naktadka )

- poprzeczne stalowe drazki -6 szt.

- elementy stalowe malowane farbami odpornymi na warunki zewnetrzne. Wszelkie $ruby i nakretki
zabezpieczone plastikowa naktadka.

Wymiary urzadzenia:

Wysoko$¢ nad powierzchnig gruntu: 2,30 m

Wysokos¢ catkowita: 2,52 m

Szeroko$¢: 1,44 m

3.2.3. Drabinka uko$na
Elementy zestawu:
- drabinka utozona uko$nie (drewniana, impregnowana metodg ci$nieniowo-prozniowa)

- podwdjne drewniane podpory (wykonane z drewna bezrdzeniowego, cigtego krzyzowo, malowane,
zamontowane w stopach betonowych za pomoca kotew stalowych, od gory zabezpieczone naktadka)
- stalowe tgczniki wzmacniajace
- elementy stalowe malowane farbami odpornymi na warunki zewngtrzne. Wszelkie sruby i nakretki
sg zabezpieczone plastikowg naktadka.

Wymiary zestawu:

Wysokos¢ nad powierzchnig gruntu: 2,19 m
Wysokos¢ catkowita: 2,40 m

Szeroko$¢: 1,44 m

Dhugosé: 2,49 m

3.2.4. Pienki

Zestaw sktada si¢ z drewnianej ramy z ling oraz siedmiu pienkow o roéznej wysokosci

Elementy zestawu:

- drewniane pienki 7 szt. r6znej wysokosci, @ min.180mm

- lina zawieszona na drewnianych podporach (wykonane z drewna bezrdzeniowego, cigtego krzyzowo,
malowane, zamontowane w stopach betonowych za pomocg kotew stalowych, od goéry zabezpieczone
naktadka @ min.180mm)

- wszelkie $ruby i1 nakretki sg zabezpieczone plastikowa naktadka.

Wymiary:

Wysoko$¢ nad powierzchnig gruntu: 2,96 m

Wysokos¢ catkowita: 3,17 m

Dhugosé: 4,16 m

3.2.5. Porecze

Elementy zestawu:

- dwie stalowe porgcze zamocowane na drewnianych podporach. Elementy drewniane wykonane z
drewna bezrdzeniowego ©@ minl20 mm, ci¢tego krzyzowo, malowane, zamontowane w stopach



betonowych za pomocg kotew stalowych, od goéry zabezpieczone naktadkg. Elementy stalowe
malowane farbami odpornymi na warunki zewnetrzne. Wszelkie $ruby i nakretki sg zabezpieczone
plastikowa naktadka.

Wymiary jednej porgczy:

Wysokos¢ nad powierzchnig gruntu: 1,23 m

Wysokos¢ catkowita: 1,45 m

Dhugosé: 2,76 m

3.2.6. R6wnowaznia

Elementy zestawu:

- drewniana belka utozona na dwoch stalowych podporach. Elementy drewniane wykonane z drewna
bezrdzeniowego @ minl80 mm, cigtego krzyzowo, malowane, zamontowane w stopach betonowych
za pomocg kotew stalowych, od gory zabezpieczone naktadka. Elementy stalowe malowane farbami
odpornymi na warunki zewnetrzne. Wszelkie $ruby i nakretki sg zabezpieczone plastikowa naktadka.
Wymiary:

Wysokos$¢ nad powierzchnig gruntu: 0,40 m

Wysokos¢ catkowita: 0,60 m

3.2.7.Scianka wspinaczkowa

Konstrukcja wykonana z belek stalowych 100-120stalowymi. Belki malowane proszkowo. Scianka
wspinaczkowa wykonana ze sklejki wodoodpornej grubosci minimum 21mm. Minimum pi¢tnascie
uchwytow do wspinaczki. Montaz w stopie betonowej na gltgbokosci min. 60 cm.

Catkowite wymiary urzadzenia: 2,5 mx 1,30 m

3.2.8. Stupek

Pojedyncze belki drewniane ( 6 szt.) ustawionym x 100-120mm, zakonczonych kapturkami

e szeregowo (bezrdzeniowe, okragle o Srednicy 12 cm, cigte krzyzowo, malowane, zamontowane w
stopach betonowych za pomoca kotew stalowych, od gory zabezpieczone naktadka ).Wszelkie Sruby i
nakretki sg zabezpieczone plastikowa naktadka.

3.2.9. Turnfly

Ramig¢ urzgdzenia o wymiarach 80x80mm, wykonane zostato ze stali nierdzewnej. Przymocowane
zostato do obrotowego modutu, a cato$¢ osadzono na stupie ze stali galwanizowanej. Uchwyty
wykonano ze stali nierdzewnej, ktore pokryte zostaly warstwa antyposlizgowej gumy. Wszystko
zmontowane jest za pomocg $rub ze stali nierdzewnej ostonigtych poliamidowymi nasadkami.
Wymiary urzgdzenia:

- dt. 3,7m, szer. 0,4m, wys. 3m

- strefa bezpieczenstwa: @ 12,9m

3.2.10. Podniebna deskorolka ,,Aeroskate”

Material wykonania:

Stupy nosne, $rednica 125mm, wykonane ze stali galwanizowanej pokrytej farba proszkowa w dwoch
odcieniach szaro$ci (redukuje to widoczno$¢ zadrapan). Na szczycie stupkow umieszone ochronne
nasadki poliamidowe.

Szyna wykonana ze stali nierdzewnej. Ograniczniki umieszczone na jej koncach wyznaczaja granice
ruchu deski.

Deska pokryta jest gumag zapobiegajaca poslizgom w trakcie ruchu. Jej podstawa wykonana jest z
nierdzewne;j stali, a do szyny przymocowuje si¢ ja za pomocg kul zapewniajacych jej ptynny ruch.
Wymiary urzadzenia:

- dt 5,12m, szer. 4,68m, wys. 3,2m

- strefa bezpieczenstwa: 8x3,11m

3.2.11. Urzadzenie do wspinaczki

Material wykonania:

Stup wykonany ze stali galwanizowanej. Na jego spodzie umieszczono gumowg stope, ktdra zapewnia
dodatkowa ochrong uzytkownikowi.

Flaga wykonana ze sklejki pokrytej farba poliuretanowa. Przymocowana do stupka ze stali
nierdzewnej. Wszystko zmontowane jest za pomoca $rub ze stali nierdzewnej ostonigtych
poliamidowymi nasadkami.

Wymiary urzadzenia:

dt. 0,76m, szer. 0,5m, wys. 4,2m



- strefa bezpieczenstwa: 5,43x5,43m
3.3. Sprzeti maszyny:
Lopaty, kilofy, tomy, grabki
Poziomice,
Miotki
Klucze specjalistyczne
Wiertarki 1 wkretarki
Ubijjaki i zageszczarki
Taczka
3.4. Transport:
Samochod skrzyniowy
Samochod samowyladowczy
3.5. Wykonanie i zakres robot.
Urzadzenia zamontowac¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu .
Montazu dokona¢ z uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczenstwa.
Migjsce prac montazowych zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przebywania na obszarze prowadzenia
robot 0sob niepowotanych.
Montazu urzadzen dokonywaé niezwtocznie po dostarczeniu na miejsce zabudowy.
Podczas prac stosowac si¢ do instrukcji montazu danego urzadzenia.
3.6. Odbior materiatow.
Nalezy sprawdzi¢:
Zgodnos¢ ilosciowa 1 jakosciowg dostarczonych urzadzen z wytycznymi projektu
Zgodnos¢ danych techniczny elementow sktadowych, catych urzadzen badz gotowych
wyrobow, z dokumentacja projektowa, a w szczegdlnosci zastosowane przekroje, srednice i grubosci
scianek elementoéw sktadowych
Zgodnos¢ kolorystyki urzadzen oraz wykonanie powlok malarskich i zabezpieczenia a/k.
4. Odbior koncowy robét.
Odbioér koncowy — roboty odbiera komisja powotana przez Inwestora na podstawie dokumentacji

projektowej 1 przepiséw zwigzanych.
Odbior koncowy — roboty, na podstawie dokumentacji projektowej i przepisow zwigzanych odbiera
komisja powotana przez Inwestora na zgloszenia Wykonawcy robot. Inwestor na pisemny wniosek -
zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot ustala termin odbioru koncowego
robot 1 zwotuje komisj¢ odbiorowa.
W sktad komisji wchodzg przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.

Komisja ma obowigzek sprawdzenia:

zgodnosci zrealizowania zadania z dokumentacja projektowg ( bez zmian )

zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen

przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegdlnych urzadzen

certyfikatow uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa, atestow i deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby i urzgdzenia

posiadania aprobat technicznych i innych dokumentdow normujacych wprowadzanie
wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie

czy nastgpito uporzadkowanie terenu realizacji zadania

czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia i terenu w
granicach placu budowy
Komisja po dokonaniu pozytywnego odbioru sporzadza protokét odbioru koncowego robot i
podpisuje go.



Protokoét ten stanowi podstawe do rozliczenia robot i wystawienia faktury VAT za zakonczone i
odebrane roboty

Po sporzadzeniu i podpisaniu bezusterkowego protokotu odbioru koncowego robot komisja
dopuszcza przedmiotowy teren do uzytkowania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8. Urzadzenia dla uzytkownikéw sprzetu rolkowego - Wymagania bezpieczenstwa i metody

badan
PN-EN 14974 + A1:2010

I. WYMAGANIA DOTYCZACE,MATERIAL(')W NA URZADZENIA SKATEPARKU
1) KONSTRUKCJA URZADZEN SKATEPARKU
a) Material

Plyty nos$ne (konstrukcyjne) muszg by¢ wykonane ze sklejki ciemnej wodoodporne;j
obustronnie laminowanej o grubo$ci nie mniejszej niz 18mm.

Moduty elementéw muszg mie¢ otwory o Srednicy 12mm pomiedzy belkami. Otwory
stuzg do skrecania modulow ze sobg za pomocg $rub galwanizowanych M12. Zewnetrzne
otwory elementéw maja dodatkowa funkcje wentylacji. Widoczne sruby musza by¢
zakonczone grzybkiem .

Poszczegolne sekcje muszg by¢ wewnatrz wzmocnione za pomocg belek o profilu
60x90mm, rozmieszczonych minimum co 250mm od swoich $rodkdéw i pokrytych
srodkiem konserwujacym. W tylnych konstrukcjach dopuszczalne belki 80x80mm, obite
9mm ciemng sklejkg wodoodporna laminowang.
Na ptytach bocznych zewnetrznych paneli konstrukcyjnych o gr. 18mm musi zostac
zainstalowany system wentylacji z HPL-u o grubosci 6mm w taki sposob, aby powodowat
swobodny przeplyw powietrza przez element.

Wszystkie panele boczne musza by¢ umieszczone na stopkach w celu wyeliminowania
wchtaniania wilgoci przez elementy. Podstawki tego typu beda tez pemity funkcje
dodatkowego systemu wentylacji .

Wkrety 1 Sruby znajdujace si¢ po bokach (konstrukcji) musza by¢ przykrgcone na rowno z
obiciem (przed przykr¢ceniem otwory muszg by¢ rozwiercane i frezowane na maszynie
numerycznej CNC tak, aby tebek §ruby czy wkretu schowat sig).

Belki konstrukcyjne muszg by¢ przykrecone do ptyt noSnych za pomoca stalowo-
ocynkowanych wkretow typu Torx 6x140. Na koncu kazdej belki muszg znajdowac si¢
minimum 2 wkrety.

W celu wyeliminowania wybijania belek podczas uzytkowania nalezy wzmocnic¢ ich
osadzenie dodatkowymi wspornikami (wspornik najazdu, konstrukcja wsporcza).

Co najmniej 80% belek konstrukcyjnych musi by¢ dodatkowo wzmocnionych
elementami wsporczymi

W elementach wyzszych niz 1m i szerszych niz 1,8m wymagany jest wlaz
konserwacyjno-inspekcyjny

b) Laczenie plyt

W celu przedtuzenia ptyty nosnej (konstrukcyjnej) trzeba zastosowac taczenie w ksztalt
puzzle’a, aby unikng¢ rozdzielenia si¢ elementéw na skutek duzych obciazen i naprezen

€) Warstwa podkladowa (warstwa oddzielajaca nawierzchnie jezdng od
kantowek konstrukcyjnych)

We wszystkich sekcjach o tukowym ksztatcie warstwa podktadowa wykonana jest ze
sklejki ciemnej wodoodpornej obustronnie laminowanej o grubosci nie mniejszej niz 9mm
(dopuszcza si¢ wykonanie z 10mm Polietylenu) i przykrgcona do konstrukcji za pomoca
stalowo-ocynkowanych wkretow typu Torx 5x60 Iub 6x60.

We wszystkich sekcjach o prostym ksztalcie warstwa podktadowa wykonana jest ze
sklejki ciemnej wodoodpornej obustronnie laminowanej o grubo$ci nie mniejszej niz
18mm (dopuszcza si¢ wykonanie z 12mm Polietylenu) i przykrecona do konstrukeji za
pomoca stalowo-ocynkowanych wkretow typu Torx 5x60 lub 6x60.

d) Gwarancja jakosci i powtarzalnosci



W celu zwigkszenia precyzji wykonania i powtarzalno$ci elementow, wszystkie zewnetrzne i
wewnetrzne ptyty nosne (konstrukcje) muszg by¢ wycinane za pomocg maszyny numerycznej
CNC

2) NAWIERZCHNIA JEZDNA

Koncowa powierzchnig jezdna musi by¢ 6mm profesjonalna mata RampLine (odmiana
HPL o niesliskiej powierzchni), przykrecona za pomocg stalowo-ocynkowanych wkretow
typu Spax lub Torx 6x60.

90% otwordéw pod wkrety musi by¢ przewierconych i rozwierconych pod glowki wkretow za
pomoca numerycznej maszyny CNC.

90% krawedzi w macie RampLine musi by¢ fazowanych przy uzyciu numerycznej maszyny
CNC

Wszystkie gtowki wkretow musza by¢ zaglebione w wierzchniej warstwie nawierzchni
jezdnej na maksymalnie 1 mm (gléwki wkrgtow nie moga wystawac ponad powierzchni¢
plyty).

Ze wzgledu na rozszerzalno$¢ termiczng materiatdw, badz tez nierownos$ci podtoza, na ktorym
stoi element, na tgczeniach ptyt mogg wystepowac szczeliny. W takim wypadku wszystkie
takie miejsca muszg zosta¢ zaslepione masa uszczelniajaco-klejaca (zalgcznik nr 5).
Elementy takie jak grindbox, z racji na ich specyfike uzytkowania musza by¢ dodatkowo
zabezpieczone z kazdej strony jezdnej matag RampLine gr. 6mm. Odstapi¢ od tej reguty
mozna tylko wtedy, gdy jeden z bokow (ze wzgledu na lokalizacje grindboxu) nie moze by¢
wykorzystany (zatqcznik nr 6).

3) BARIERKI OCHRONNE
Wszystkie urzgdzenia o wysokosci powyzej 1m muszg mie¢ porgcze ochronne wzdhuz tytu i
bokéw podestu (nie dotyczy to wysokich funboxow do skokow, gdzie zastosowanie barierek w
takim elemencie prowadzi do zwigkszenia ryzyka wypadku).

Barierki muszg posiada¢ pionowe poprzeczki, aby nie prowokowaty nikogo do wspinania sig.
Wysoko$¢ barierek ochronnych ponad podestem musi wynosi¢ co najmniej 1,2m.

Rama zewng¢trzna barierki musi by¢ wykonana ze stali galwanizowanej, z profili 30x30mm

i rurek @16mm o rozstawach zgodnych z obowigzujaca norma

PN-EN 14974 z p6zniejszymi zmianami.

Tylne i boczne barierki musza by¢ skrecone razem ze sobg za pomocg $rub metrycznych.
Barierki musza by¢ przymocowane do ramp przy pomocy wkregtu do drewna o zakonczeniu
szesciokatnym SW 17¢10x90 (zalgcznik nr 7).

4) STAL
Porecze 1 inne elementy stalowe beda ze stali ocynkowanej.

Coping musi by¢ wykonany z rury stalowej ocynkowanej o srednicy w przedziale od 48 do
60,3 mm.

Coping musi by¢ przymocowany do podestow za pomoca

stalowo-ocynkowanych wkretow typu Spax lub Torx 6x60. Koncowki rur muszg by¢
zaslepione stalowymi zaslepkami, aby zapobiec skaleczeniom (zalgcznik nr 8).

Copingiem na grindboxach moze tez by¢ stalowy profil o wymiarach 50x30x2mm.

Na podestach gdzie jest zainstalowany coping, muszg by¢ zamocowane blachy wzdtuz
copingu o grubo$ci 3mm i szeroko$ci 120mm, aby chroni¢ gorng warstwe jezdna od
uszkodzen mechanicznych (zalgcznik nr 8).

Wszystkie katowniki muszg mie¢ na zgigciu zaokraglenia (stal walcowana na zimno), a ich
konce muszg by¢ zaokraglone.

Porecze do $lizgania si¢ musza by¢ zamontowane na 6mm blachach o wymiarach 60x300mm i
przykrecone do podtoza za pomocag wkretow typu Spax 6x60.

Wszystkie otwory na blachach muszg by¢ rozwiercone i fazowane tak, aby po przykreceniu
wkretow gtowki nie wystawaty.

Wszystkie blachy najazdowe muszg mie¢ szeroko$¢ w zakresie 350+-400mm, i grubo$¢ 3mm.
Muszg by¢ montowane do elementéw za pomoca



stalowo-ocynkowanych wkretow typu Spax 6x40 lub 6x60 1 wspiera¢ si¢ na konstrukcji
minimum 60mm.

— Miejsce pod blache musi by¢ wyfrezowane. Musza stykac si¢ z podtozem, by stworzy¢
swobodnag lini¢ przejazdu (zalgcznik nr 9).

— Na narozach i na kantach piramid progi metalowe muszg tworzy¢ gtadkie przejscie.

— Wszystkie odsloniete krawedzie maty RampLine muszg by¢ zabezpieczone
galwanizowanymi stalowymi katownikami o grubosci 3mm i szeroko$ci w zakresie
30-50mm. Katowniki musza by¢ przymocowanewzdtuz srodkowej linii co 250mm za pomoca
wkretow typu Spax lub TorxSpax 6x40 lub 6x60. Na elementach tukowych katowniki musza
by¢ wywalcowane — zalgcznik nr 10 (nie dopuszcza si¢ nacinania katownikéw lub stosowania
ptaskownikow).

— Okucie gorne na grindboxach na krotszym boku jest zawsze wpuszczone na rowno z ptytg. W
przypadku gdy grindbox jest szerszy niz 60cm, dtuzszy katownik tez jest wpuszczony na
rowno z ptyta, w innym wypadku mozna zamontowac go na ptyte. Okucie musi by¢
wykonane z katownika o minimalnych wymiarach 50x50mm oraz grubosci Scianki co
najmniej 3mm (zalgcznik nr 11).

5) BEZPIECZENSTWO

— W widocznym migjscu przy wejsciu na skatepark musi zosta¢ umieszczona instrukcja
uzytkowania skateparku (zalgcznik nr 12).

— Dobor elementow i ich rozmieszczenie z zachowaniem stref bezpieczenstwa, a takze
przestrzeganie instrukcji uzytkowania minimalizuje ryzyko kontuzji podczas uzytkowania.

— Wszystkie prace muszg by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod
nadzorem oso6b uprawnionych.

—  Wszystkie zastosowane materialy musza posiada¢ wymagane atesty, aprobaty techniczne,
deklaracje zgodnosci itp., oraz muszg by¢ zastosowane zgodnie z ich kartami technicznymi
podanymi przez producentow.

— Wszystkie urzadzenia sportowe, zabawowe i rekreacyjne oraz komunalne zainstalowane na
terenie objetym niniejszym opracowaniem muszg bezwzglednie spelnia¢ wszystkie
wymagania w zakresie bezpieczenstwa uzytkowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
(PN-EN 14974+A1:2010 - Urzadzenia dla uzytkownikow sprzetu rolkowego. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan).

II. TOLERANCJE

Wszystkie wystawione krawedzie muszg by¢ ochronione galwanizowang stala.

Copingi moga wystawac nie bardziej niz 12mm ponad powierzchnig¢ blatu.

Wszystkie promienie niec moga zmieni¢ si¢ bardziej niz 20mm od okre$lonego wymiaru.
Otwory na ptytach w linii poziomej muszg by¢ w odstgpach minimum 450mm.

Przestrzenie otwordw na krawedziach arkusza ptyt muszg by¢ w odstgpach minimum 250mm.
Wszystkie otwory przy krawedziach stykajacych si¢ ze sobg muszg by¢ symetryczne.
Wymiary gabarytowe urzadzen moga r6zni¢ si¢ o 6% w zaleznos$ci od katow.

Nouhkwn =

III. WIEDZA I DOSWIADCZENIE

Bardzo wazne w tego typu inwestycji (skatepark to obiekt o podwyzszonym ryzyku kontuzji) jest
zapewnienie jakosci wykonania, co jedynie mozna osiggnaé wspotpracujgc z firmami, ktore juz w
swojej dziatalno$ci wykonywaty takie obiekty.

Potencjalni wykonawcy muszg mie¢ doswiadczenie w budowie skateparkoéw (sa to np. Techramps,
Concreteskateparks, Altrampsitp.), gdyz taki obiekt jest specyficzny — to nie jest typowy plac zabaw
czy boisko sportowe. Dodatkowo muszg potwierdzi¢ je w postaci referencji, dzigki czemu
Zamawiajacy bedzie miat pewno$¢, ze powierza budowe profesjonalnej firmie.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJI TECHNICZNA
9. BUDOWA SCHODOW ZEWNETRZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych schodow zewngtrznych na terenie przy kompleksie boisk
sportowych w Zarnowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2. ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce
na celu wykonanie schodéw zewngtrznych na terenie przy kompleksie boisk sportowych w Zarnowie
2.1. Roboty ziemne:

- wykopy pod fundamenty

- podktad z pospotki zaggszczony do ID = 0,6

- zasypanie wykopow pospotka

2.2. Roboty betoniarskie i zbrojarskie:

- podktady z chudego betonu B10 pod tawy i plyty,

- fawy fundamentowe z betonu B20 (C16/20),

- zebra 1 podciagi zelbetowe z betonu B20 (C16/20),

- ptyty podestu zelbetowe z betonu B20 (C16/20),

- schody zelbetowe z betonu B20 (C16/20).

2.3. Izolacje:

- izolacja przeciwwilgociowa pionowa taw 1 §cian fundamentowych z emulsji asfaltowe;,

- izolacje przeciwwilgociowe poziome z folii PE 0,3mm,

- izolacja powierzchni schodéw ptynna folia.
2.4. Roboty murowe:

- §ciany murowane z bloczkéw betonowych na zaprawie cementowej SMPa.
2.5. Elementy §lusarskie:

- balustrady schodéw,

3. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora oraz inspektora nadzoru.

4. SZCZEGOLOWY OPIS ROBOT :

4.1. ROBOTY ZIEMNE

4.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych realizowanych w obrgbie placu budowy.

4.1.2. Zakres stosowania SST

Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty schodow.

4.1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych

4.1.4. Materialy (grunty)

Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materialbw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru: Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly
spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.



Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych organdéw wiladzy na
pozyskanie materiatlow z jakichkolwiek Zrddel miejscowych, wlaczajagc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacag raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan
iloSciowych 1 jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zzrodla. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatlow do robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na
to pisemnej zgody Inspektora nadzoru Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegdlnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet
materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwosé do robét i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda
zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy, w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

4.1.5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzegtu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowg. Sprzet be¢dacy wiasno$cia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg
mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkoOw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, wiertarki
mechaniczne itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe),

- sprzetu zageszezajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4.1.6. Transport

Ogolne wymagania dotyczgce transportu Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba §rodkow transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniaé
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach



publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. Nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalny nacisk $rodkow
transportu na nawierzchni¢ ulic.

Wybér §rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materialu). Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pi$mie przez Inspektora
nadzoru.

4.1.7. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$é
zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego
przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagac tego begdzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt Sprawdzenie wytyczenia robdt lub
wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za
ich doktadnos¢. Kontury robét ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pdzniejszemu
zasypaniu nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych. Przy
wykonywaniu wykopoéw pod fundamenty szybu krawedzie wykopow powinny byé wytyczone na
tawach ciesielskich, umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych robdt ziemnych.
Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora
1 potwierdzone zapisem w dzienniku budowy. Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z
doktadnoscig do +/- 5 ¢cm dla wyznaczenia charakterystycznych punktéw zatamania. Odchylenie osi
wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze niz +/- 10 cm. Roznice w stosunku
do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 c¢cm i - 3 cm. Szeroko$¢
wykopu nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 10 cm, a krawedzie wykopu
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

4.1.8. Kontrola jakoS$ci robét

Wszystkie badania i pomiary be¢dg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST i SST, w jednostkach przedmiaru robot.

Roboty podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Przepisy zwigzane

Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j.

4.2. KONSTRUKCJA

4.2.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
realizacji stanu surowego schodow ,na terenie przy kompleksie boisk sportowych w Zarnowie.



4.2.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 4.2.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robdt zwigzanych z
wykonaniem stanu surowego przewidzianych w projekcie technicznym. Obejmujg prace zwigzane z
dostawa materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robot betonowych, wykonywanych na miejscu.
4.2.3. Zakres robét objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot:

- Roboty betonowe obejmujg konstrukcyjne betony zbrojone oraz nie zbrojone, betony fundamentowe
i podbudowy.

4.2.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi Polskimi Normami
4.2.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robdt oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostalymi ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow, wymaga akceptacji Zarzadzajacego realizacjg umowy.
4.2.6. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawcg w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo Wykonawca dostarczaé bedzie nastepujace
informacje:

1) Harmonogram i kolejno$¢ prac betonowych,

2) Rysunki robocze wymagane przez Inspektora nadzoru,

3) Sktad mieszanki betonowej i granulacj¢ kruszywa,

4) Swiadectwa jakoéci przedstawione przez producenta wyszczegolnione w dalszej czesci
opracowania.

4.2.7.Materialy zgodnie z dokumentacja techniczna.

Podktady betonowe pod tawy gr. 10cm z betonu B10

Elementy konstrukcyjne z betonu B25 (C20/25).

Stal zbrojeniowa A0 i AlIL

Cement -portlandzki klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-B-19701

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej -wymogom PN-B-06711 [4]

4.2.8. Sprzet niezbedny do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot betonowych i zbrojarskich oraz szalowan pozostawia si¢ do
uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru.

4.2.9. Transport

4.2.9.1. Transport materialow

Mieszanke betonowa i wszystkie materiaty niezbedne do wykonania elementéw wchodzacych w sktad
robot betonowych mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora nadzoru. Do transportu mieszanki betonowej i cementu luzem nalezy stosowaé
specjalistyczne pojazdy do tego przystosowane. Zatadunek, transport i roztadunek materiatéw nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

4.2.9.2 Czas transportu gotowej mieszanki betonowej

Beton powinien by¢ dostarczony i wbudowany w ciggu 1 godziny po wyprodukowaniu,
przetransportowany przy uzyciu samochodéw - betoniarek.

4.2.10. Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania podano w Specyfikacji Techniczne;j.

4.2.11. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Specyfikacji Techniczne;.

4.2.12. Obmiar robét

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST 1 SST, w jednostkach przedmiaru robot.

4.2.13. Odbiory robot

Ogolne zasady odbiordéw robot podano w Specyfikacji Techniczne;j.

4.2.14. Podstawa platnosci

Podstawag ptatnosci jest umowa migdzy Wykonawcg 1 Inwestorem.



4.3. ROBOTY WYKONCZENIOWE

4.3.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot wykonczeniowych -Elementy §lusarskie

4.3.2. Zakres stosowania specyfikacji

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

4.3.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Wykonanie balustrad zabezpieczajgcych umieszczonych przy schodach oraz przed skarpg. Rama
zewngtrzna barierki wykonana ze stali malowanej proszkowo, z rur o $rednicy @ 32, montowana w
stopie betonowej. Stupki pionowe z rurek ze stali malowanej proszkowo $rednica @ 15mm o
rozstawach min.20 cm.

Do wykonania elementéw $lusarki metalowej nalezy stosowaé powszechnie produkowane materialy
stalowe odpowiadajagce normom przedmiotowym. Do I3czenia poszczegdlnych elementdow oraz
wyrobow Slusarki nalezy stosowac nity, wkrety, sruby i nakretki, ktére odpowiadaja wymaganiom
normy. Wszystkie elementy barier zabezpieczy¢ antykorozyjnie. Rury wykonczone warsztatowo w
kolorze uzgodnionym z Zamawiajacym.

4.3.4. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z projektem

4.3.5. Obmiar robot

Obmiar robot bedzie okre$lac faktyczny zakres wykonanych robodt, zgodnie z dokumentacja
projektowg, ST i SST, w jednostkach przedmiaru robo6t .

4.3.6. Odbidr robot

Roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

4.3.16. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci jest umowa migdzy Wykonawcg 1 Inwestorem.

4.3.17. Przepisy zwiazane:

Dokumentacja techniczna — projekt budowlany.

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i potgczenia. Warto$¢.

PN-88/H-84020 Stal niskostopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia - Gatunki.

PN-83/H-84017 Stal niskostopowa konstrukcyjna trudno rdzewiejgca - Gatunki

PN-89/H-84023.05 Stal okre$lonego zastosowania - stal niskoweglowa wyzszej jako$ci, niskostopowa
i stopowa. Gatunki

PN-91/M-69703 Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanych. Nazwy i okreslenia.

PN-88/B-01808 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Zasady okreS§lania uszkodzen
powlok zabezpieczajacych konstrukcje stalowe i zelbetowe

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
10. CHODNIKI I DROGI DOJAZDOWE Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
CPV 45233250-6

1. WSTEP
1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem chodnikéw 1 drég dojazdowych z kostki brukowej betonowej zwigzanych z
zagospodarowaniem terenu przy kompleksie boisk sportowych w Zarnowie.
Budowa nowych oraz remont istniejacych ciggéw pieszych, jezdnych i miejsc parkingowych z kostki
brukowej betonowej na podbudowie z kruszywa gr.15¢cm, podsypka piaskowa gr. 10 cm.
1. MATERIALY

2.1. Kostka brukowa betonowa - wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania kostki brukowej betonowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.



2.1.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste,
wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm .
2.2. Podbudowa z kruszywa gr.15cm
2.3. Podsypka piaskowa gr. 10 cm.

3. Sprzet

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa sztucznego.
4. Transport

Uformowane w czasie produkcji kostki granitowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymato$ci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sg na
stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina taSmg stalowsa, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w ST ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

5.2. Podsypka cementowo - piaskowa

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 i cement wg
PN-B-19701. Stosunek cementu do piasku powinien wynosi¢ 1:4

Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach 10 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona wodg, zagg¢szczona i wyprofilowana.

5.3. Warstwa odsaczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chodnika przewidziana jest warstwa
odsaczajaca, to jej wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okreslonymi w SST ,,Warstwy
odsaczajace i odcinajace”.

5.4. Ukladanie chodnika z kostek betonowych

Z uwagi na roéznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢
utozonych kostek przy uzyciu szczotek r¢cznych lub mechanicznych i1 przystapi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny materiatem do wypekienia i zamie$¢
nawierzchni¢. Chodnik z wypetieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz
oddany do uzytkowania.

6. kontrola jakoS$ci robot
6.1. Badania w czasie robét
6.1.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowg i odpowiednimi
ST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:
e glebokosci koryta:



e 0 szeroko$ci do 3 m: 1 cm,
e o szerokosci powyzej 3 m: 2 cm,
e szerokos$ci koryta: 5 cm.
6.1.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa
6.1.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowa:
e pomierzenie szerokosci spoin,
e sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
e sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin.

6.2. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.2.1. Sprawdzenie réwnos$ci chodnika

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tata co najmniej raz na kazde 150
do 300 m2 utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m
chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.
6.2.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, bioragc pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga
przekracza¢ 3 cm.
6.2.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej raz

na kazde 150 do 300 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza 0,3%.
7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
8. przepisy zwiazane
1.PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
2.PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoéw i zapraw
3.BN-68/8931-01Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
11. KRAWEZNIKI BETONOWE -
CPV 45233250-6

1. WSTEP
1.1. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem krawe¢znikow betonowych wystajgcych na tawie betonowej z oporem .
2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe uliczne prostokatne Scigte rodzaju "a" odmiany "1" gatunku 1-G1
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,
— beton B-10 do wykonania tawy pod krawezniki.

kraweznik rodzaju ..a”




Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikdéw betonowych podano w tablicy 2.
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Tablica 1. Wymiary kraweznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikoéw, cm

kraweznik | kraweznik |1 b h c d r

a a

U a 100 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8 +12

b, h +3 +3

2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, pgknig¢ i ubytkow betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementoéw, zgodnie z BN-
80/6775-03/01, nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielkos¢ wad

1 uszkodzen

Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklestosé lub wypukto$é powierzchni kraweznikow w mm 2 3
Szczerby i ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne), niedopuszczalne
uszkodzenia mm
krawedzi 1 narozy

ograniczajacych pozostate

powierzchnie:

- liczba max 2 2

- dlugo$¢, mm, max 20 40

- gleboko$¢, mm, max 6 10

2.3. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712, a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 .

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem

portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701.
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 .

2.4. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac beton klasy B 10, wg PN-B-06250.




2.5. Masa zalewowa

Szczeliny dylatacyjne wypehi¢ zaprawg cementowo-piaskow3.
3. SPRZET
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakow rgcznych lub mechanicznych.
4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzgl¢gdnieniem w
szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.

4.2. Wykonanie law

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac¢ szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie ltaw nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 , przy czym nalezy stosowaé¢ co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewowa.

4.3. Ustawienie kraweznikoéw betonowych

4.3.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegto$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do
12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie” $cieku) moze by¢
zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawegznika
obsypana piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 .

4.3.2. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej

Ustawianie krawe¢znikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.
4.3.3. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szeroko$ci 1 cm. Spoiny nalezy wypehié
zwirem, piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin
kraweznikow zaprawg cementowo-piaskowa stosuje si¢ wylacznie do kraweznikéw ustawionych na
tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikdw przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Dla
zabezpieczenia przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej 1 o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowsg nad
szczeling dylatacyjng tawy.

5. Kontrola jakosci robét
5.1. Badania w czasie robét
5.1.1. Sprawdzenie koryta pod lawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm.
5.1.2. Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektows.
Profil podluzny goérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 ¢cm na kazde 100 m tawy.



b) Wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiarow wynosza:

- dla wysokosci * 10% wysokosci projektowane;j,

- dla szerokosci £ 10% szerokosci projektowane;.

c) Rownos¢ gornej powierzchni taw.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m tawy, trzymetrowej taty. Prze§wit pomiedzy gérna powierzchnia tawy i przylozong tatg nie
moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zaggszczenie taw.

Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

¢) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

5.1.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi £ 1
cm na kazde 100 m ustawionego krawegznika,

a) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny krawegznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) roéwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczaé 1 cm,

c) doktadno$¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypehione catkowicie na
peing glebokos¢.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 5 daty
wyniki pozytywne.

6.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.
7. przepisy zwiazane

1.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

2. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

3 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i

mieszanka

4.  PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni dréog, ulic,
03/01 parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

7. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
03/04 parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

8.  BN-64/8845-02  Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

e

Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 1 1982



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
12. OGRODZENIE
CPV 34928200-0

1. WSTEP
1.1. Zakres robo6t objetych specyfikacja dotycza prowadzenia robot w zakresie wykonania ogrodzenia
przy kompleksie boisk sportowych w Zarnowie, a w szczegdlno$ci wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowsg ogrodzenia panelowego montowanego na stupkach stalowych w
Scianie oporowej.
1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t jak nizej:
a) Przygotowanie terenu i wytyczenie trasy ogrodzenia.
b) Osadzenie shupkow
e) Montaz ogrodzenia panelowego

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2.1. Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami przedstawiciela Inwestora.

2.2. Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia, Wykonawca przeprowadzi
niezbedne uzgodnienia z uzytkownikiem.

3. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedlug zasad niniejszej specyfikacji sa:

a) Beton

b) Ogrodzenie z paneli na stupkach stalowych wys. ogrodzenia 1,2 m,

¢) Ogrodzenie z paneli na stupkach stalowych z murkiem prefabrykowanym (wys. 1,5 m + cokét
betonowy)

4. SPRZET

Sprzet do wykonania ogrodzenia.

a) Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ r¢cznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego, jak:
szpadle, dragi stalowe, mlotki, obcegi.

b) Przy przewozie, zaladunku, wyladunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowa¢: srodki
transportu, Zurawie samochodowe, ew. wiertnice o napedzie spalinowym do wykonywania doléw
pod shupki.

5. TRANSPORT

5.1 Wymagania og6lne

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu z
zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

5.2. Wymagania szczegdtowe:

a) Panele ogrodzeniowe przewozi¢ mozna dowolnymi §rodkami transportu zabezpieczajac je przed
mechanicznymi uszkodzeniami.

b) Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno si¢ przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed
korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet, opakowania
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢, np. za pomocg tasmy stalowej lub folii
termokurczliwej.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1.0g6lne warunki wykonania robot

Zmiany kierunku przebiegu ogrodzenia zostang zrealizowane poprzez instalacje shupkow
naroznikowych. Montaz ogrodzenia w zakresie wykonawcy robo6t budowlanych.
6.2.Parametry uzytkowe ogrodzenia

Nowo projektowane ogrodzenie ograniczaé bedzie teren przy kompleksie boisk sportowych w
Zarnowie.

6.3.Warunki szczegotowe wykonania



- Cato$¢ ogrodzenia zostanie wykonana z elementéw typowych dostarczonych przez producenta.
- Montaz ogrodzenia w zakresie wykonawcy robot budowlanych.
- Panel z pretow spawanych malowanych, mocowanych na systemowych elementach montazowych.

6.4. Wytyczne fundamentowania stupkdéw
a) shupki osadzone w §cianie oporowe;j
b) stupki osadzone w stopie fundamentowej, gt. wykopu min. 60cm

6.5. Ustawienie stupkow

Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich
wierzchotki powinny znajdowaé si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki koncowe, narozne, oraz stojace
na zatamaniach ogrodzenia o kacie wiekszym od 15° nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢
ukosnymi stupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdtuz biegu ogrodzenia pod katem okoto od 30° do
45°,

6.6.Konserwacja

Elementy ogrodzenia wymagajace konserwacji nalezy pomalowa¢ odpowiedniego rodzaju farbami.
* UWAGA!

W czasie aplikacji i schnigcia powloki wydzielajg si¢ palne i szkodliwe dla zdrowia substancje.
Nalezy unika¢ wdychania par i mgly produktu oraz kontaktu wyrobu z oczami i skora.

6.7 Kolorystyka

Kolorystyke elementow nalezy ustali¢ indywidualnie pomiedzy Wykonawcg a Inwestorem.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1.0g0blne zasady

Wszystkie elementy robdt ogrodzenia podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

a) zgodnosci z dokumentacja i przepisami,

b) poprawnego montazu,

¢) kompletno$ci wyposazenia.

7.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie o
jakoSci (atesty) 1 przedstawi¢ je Wykonawcy w celu akceptacji.

Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowigzani (przez wlasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
zaswiadczenie o jakosci (atesty) naleza: rury stalowe, profile zamknigte.

Uwzgledniajagc nieskomplikowany charakter robot nie zachodzi koniecznos¢ wykonania badan
materialow dla tych robdt. Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci
(atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

7.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

a) zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow

¢) poprawno$¢ ustawienia stupkdw,

7.4. Pomiary po montazowe w zakresie prawidlowos$¢ wykonania ogrodzenia

a) wysoko$¢ ogrodzenia,

b) rozstaw stupkow i ich zabetonowanie,

7.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

a) Wszystkie materialy nie spetniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez
zamawiajgcego odrzucone i niedopuszczone do zastosowania.

b) Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

8. OBMIAR ROBOT

Kontrakt oparty jest na cenach ryczaltowych poszczegdlnych elementéw scalonych Robét zgodnie z
zapisem w Warunkach Szczegolowych Kontraktu (Umowie). Jednostki obmiaru robot sg zgodne z
podanymi w Przedmiarze Robot.



9. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot podlegaja:
e wykonanie montazu ogrodzenia panelowego
e zabezpieczenie antykorozyjne.

10. PLATNOSCI
Zasady platnosci okreslone sg w Warunkach Szczegétowych Kontraktu (Umowie).
Cena wykonania robot poza robotami zasadniczymi obejmuje nast¢pujace roboty tymczasowe i prace
towarzyszace:

e prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem przebiegu ogrodzenia, realizacja i inwentaryzacja
powykonawcza robot,
przejecie i odprowadzenie wod opadowych z wykopow,
dostarczenie materiatow, sprzgtu oraz ich sktadowanie,
wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych jesli konieczne,
wywoz z terenu budowy materiatlow zbednych,
uporzadkowanie placu budowy po robotach
oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania
robot objetych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy obejmujace zakresem elementy robot wystepujace przy wykonywaniu ogrodzen
PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia

PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia. Ogélne wymagania i badania
PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne $rub i wkretow

SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA
13. ZIELEN
CPV 45112710-5

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i pielegnacjg zieleni przy kompleksie boisk sportowych w
Zarnowie.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z urzadzaniem oraz pielegnacja zieleni .
1.3. Zakres robot objety SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
zagospodarowaniem terendéw zielonych przy kompleksie boisk sportowych W Zarnowie.
Ustalenia te dotycza:
— oczyszczenie terenu z zanieczyszczen
— skarpy obtozy¢ plytami azurowymi PCV z zaggszczeniem gruntu warstwami gr. max 30cm. Na
utwardzonym terenie rozplantowa¢ humus. W celu wzmocnienia skarpy okry¢ ja siatkg z
tworzywa sztucznego, obsia¢ trawg
— uprawy gleby na terenie ptaskim pod zalozenie trawnika
— zalozenia trawnika
— pielegnacji trawnika
1.4. OkreSlenia podstawowe
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj
Torf ogrodniczy



Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami .
2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna.
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna by¢ zdj¢ta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych dwoch metrow wysokosci.
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przeros$ni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie
2.2. Torf ogrodniczy
- torf ogrodniczy nie moze by¢ zbytnio przesuszony i zbrylony, jego pH winnowynosi¢ 4 - 4,5.
2.3. Materiat ro$linny siewny, trawa.
2.4. plyty azurowe PCV
3. SPRZET
3.1 Sprzet stosowany do wykonania zieleni
Wykonawca przystepujgcy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzgtu
- koparko-tadowarki do przemieszczania materiatow
- glebogryzarki
- waly gladkie do zakladania trawnikow
- sprzetu do pozyskiwania ziemi
- drobny sprzet reczny.
4. TRANSPORT
4.1. Transport materialdow do wykonania nasadzen
Transport materialow do urzadzenia zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie
uszkodzi, ani tez pogorszy jakosci transportowanych materialow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania dotyczgce wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania trawnikow sg nast¢pujace;
- teren pod trawnik musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
- teren powinien by¢ wyréwnany i zwatowany
- teren na skarpach zageszczony i obtozony ptytami azurowymi PCV
- siew trawy
- zwalowanie trawy
5.2. Pielegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pielggnacji trawnikow jest koszenie:
- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ ok. 10 cm
- ostatnie przedzimowe koszenie powinno by¢ wykonywane z 1 - miesi¢cznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (potowa pazdziernika)- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy
usuwac recznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym dzialaniu nalezy stosowaé z duza ostroznoscig i
dopiero po okresie 6 miesi¢cy od zalozenia trawnika.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen
- okreslenia ilo$ci zanieczyszczen w m3
- pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen
- sprawdzeniu grubosci warstwy ziemi urodzajnej i torfu
- prawidtowego uwatowania terenu
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg SST i wymaganiami
inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w pkt. 6 daly pozytywne
wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI



Jednostkg obmiarowa zalozenia trawnika jest m2 (metr kwadratowy).
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty
Katalog Naktadow Rzeczowych - Tereny zieleni Nr 2-21 ,



